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Regelungstechnik Formelzeichen 1

Formelzeichen und Bezeichnungen nach DIN EN 60027-6
Symbols and notation according to IEC 60027-6

A Systemmatrix system matrix, transition matrix

b, B Eingangsvektor, -matrix input vector, matrix

c ZielgrolRe command variable

c,C Ausgangsvektor, -matrix output vector, matrix

d,D Durchgangsvektor, -matrix transmission vector, matrix

e Regelabweichung, Regeldifferenz control error, control deviation

f(t) Funktion (allgemein) function

F(s) Laplace-Transformierte (allgemein) Laplace transform

F(z) z-Transformierte (allgemein) z transform

a(t) Gewichtsfunktion weighting function, unit-pulse response

G(s) Ubertragungsfunktion transfer function

G(2) z-Ubertragungsfunktion z transfer function

G(jow) Frequenzgang frequency response

Go(jm) F-gang des aufgeschnittenen Regelkreises opened-loop frequency response

Gm Amplituden-/Betragsreserve amplitude margin

h(t) Ubergangsfunktion unit-step response
Ubertragungsbeiwert transfer factor, transfer coefficient

K Reglermatrix control matrix

q AufgabengrolRe final controlled variable

r RuckfuhrgroRe feedback variable, feedback signal

R Regelfaktor control factor

S Bildvariable der Laplace-Transformation Laplace variable

T Zeitkonstante allgemein time constant, loop constant
Abstastzeit (Ts) sample time

To Ausgleichszeit (Tg) balancing time

Ter Anregelzeit (Tan) rise time

Tes Ausregelzeit (Taus) settling time

Tq Vorhaltezeit (Tv) derivative[-action] time

Te Verzugszeit (Tu) delay time

Ti Nachstellzeit (Tn) reset time, integral-action time

Ts Anschwingzeit rise time

Ter Einschwingzeit settling time

Tt Totzeit lag time

u EingangsgroRe (allgemein) input variable

v Ausgangsgrolle (allgemein) output variable

w Fihrungsgrofte reference value, reference input

x Regelgrofie controlled variable
ZustandsgroRRe state variable

X Zustandsvektor state vector

y Stellgréle actuating variable, manipulating variable

2 Sf[érgrc'j_rse _ dist.urbance [variable], perturbation [variable]
Bildvariable der z-Transformation variable of z-transform

) Abklingkoeffizient, § =¥ - wo decay coefficient

o(t) Einheitspulsfunktion, Diracfunction unit-pulse function, Dirac-function

e(t) Einheitssprungfunktion, Heavisidefunktion  unit-step function, Heaviside-function

[0) Phasenwinkel phase angle

Om Phasenreserve phase margin

) Dampfungsgrad damping ratio, attenuation ratio
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T Zeitkonstante (allgemein)

® Kreisfrequenz

o Kennkreisfrequenz

¢ Durchtrittskreisfrequenz

®d Eigenkreisfrequenz, o, = o,v1-19*
On Phasenschnittkreisfrequenz
Indizes:

D differenzierend

I integrierend

P proportional

R Regler

S Regelstrecke, Prozel3

T zeitverzogernd

0 Arbeitspunktwert

in Klammern alte bzw. alternative Bezeichnungen

Regelkreis nach DIN EN 60027-6

time constant, loop constant

angular frequency, radian frequency, pulsatance
characteristic angular frequency

crossover angular frequency

eigen angular frequency

phase crossover angular frequency

differential

integral

proportional

[automatic] controller, regulator, governor
process, plant

delaying

operating point value, working point value

Closed-loop control system, feedback control system according to IEC 60027-6
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Open-loop control system, guidance system according to IEC 60027-6
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